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Fig. 2.1 Diagrama esquematico de la parte acustica del SLAM.
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Fig. 2.2 Diagrama esquematico de todas las partes del SLAM.
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Fig. 2.4 Esquema del SLaTHAM o micoscopio aclstico tomo-
hologréafico de barrido con laser.
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y,(0) = -K2nf A(x) cos(2nfx - y(x)) (4.2)

donde fx es la frecuencia espacial de la onda que viaja sobre la superficie del
cubreobjeto y K es una constante que depende del circuito electrénico del sistema.
La amplitud A(x) ylafase ¢(x) = 2nf x - P (x) se obtienen, en principio,
resolviendo directamente las ecuaciones (4.1) y (4.2).
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Fig. 5.2 Funcién de transferencia normalizada y unidimensional,
relativa a ondas en el cubreobjeto,
para el detector de borde de navaja y fotodiodo.
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Fig. 5.4 Funcion de transferencia normalizada y unidimensional,
relativa a ondas en el cubreobjeto,
para el TDID.
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Fig. 5.5 Comportamiento del detector de borde de navaja y fotodiodo para tres
diferentes radios efectivos del haz del laser.
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Fig. 5.6 Comportamiento del TDID para cuatro radios efectivos
diferentes del haz del laser.
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Agrupando las ecuaciones (B.18) y (B.22), y tomando en cuenta el factor que
se habia omitido en ambas, se llega al siguiente resultado para la funcién de
transferencia M, :

(mrg)® 2

TV T = (Ve * %)

M, (v, ¥y) = erf( : "] e 3 ' (B.23)
V2

correspondiente al detector de borde de navaja y fotodiodo.
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